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第一部分：竞赛总结报告

一、基本情况

参

赛

情

况

项 目

名 称
第十届大学生机械创新设计大赛

参赛组∕人数 6∕30 获奖组∕人数 3∕20 竞赛时间/天数
2022.8.19-21

∕ 3

参赛报名费 5600 元 差旅费 0 元 印刷费 0 元

耗材费 30200 元 劳务费 0 元 指导费 0 课时

结算总金额 3.58 万元

获奖

情况

级别 奖励等级 作品名称 指导教师 学生姓名

国家级 二 救援勘测仿生机械蛇
陈伟明

陈星光

周衡捷

陈时进

向杰芳

陈天远

向俊威

省级 一 救援勘测仿生机械蛇
陈伟明

雷先华

周衡捷

陈天远

胡益凰

石芊

陈时进

省级 二
预警救援六足仿生机器

人

陈星光

扶艳玲

向俊威

朱诗枞

周翔

骆鹏程

余越

省级 二 仿生蜥蜴机器人
肖四喜

王虎

王乾

蒋佳杰

段胜

张容

李世芳

获奖

合计

国家级 一等奖【 】项 二等奖【 1 】项 三等奖 【 】项

省 级 一等奖【 1 】项 二等奖【 2 】项 三等奖 【 】项

校 级 一等奖【 2 】项 二等奖【 3 】项 三等奖 【 3 】项

项 姓 名 陈星光 性 别 男



2

目

负

责

人

职 称 副教授 学 位 学士

所学专业 电气工程及其自动化 从事专业 电气工程及其自动化

项

目

组

成

员

姓 名 性 别 职 称 从事专业 承担的工作

杨启正 男 教授 机电工程 技术把关

陈伟明 男 教授 机电工程 指导老师

雷先华 男 副教授 机械工程 指导老师

肖四喜 男 副教授 电子工程 指导老师

王虎 男 讲师 机电工程 指导老师

王磊 男 讲师 机电工程 指导老师

扶艳玲 女 实验师 医学影像 指导老师

二、竞赛项目背景、特点、意义以及我校历年参赛情况

面向适应全球可持续发展需求的工程师培养，服务于国家创新驱动与制造强国战略

，强化工程伦理意识，坚持基础创新并举、理论实践融通、学科专业交叉、校企协同创

新、理工人文结合，打造具有鲜明中国特色的高端工程创新赛事，建设引领世界工程实

践教育发展方向的精品工程，构建面向工程实际、服务社会需求、校企协同创新的实践

育人平台，培养服务制造强国的卓越工程技术后备人才，开启中国大学生工程实践与创

新教育新征程。以赛促学、以赛促教、以赛促改、以赛促建，打造具有中国特色、世界

一流的工程实践与创新教育体系，全面提升工程人才培养质量，推动建设宏大的知识型

、技术型、创新型劳动者大军。

大赛立足人才培养，于引导高等学校在教学中注重培养大学生的创新设计意识、综

合设计与制造能力及团队协作精神；加强学生动手能力的培养和工程实践的训练，提高

学生针对实际需求通过创新思维，进行机械设计和工艺制作等实际工作能力；吸引、鼓

励广大学生踊跃参加课外科技活动，为优秀创新型人才培养创造条件，立足国际工程教

育，突出中国特色。

本届大赛将体现“五个新”。一是新高度，展示中国新工科专业建设与创新创业教
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育改革成果，打造更全面、更中国、更创新、更富感召力和影响力的赛事；二是新维度，

拓展多赛道，覆盖多学科，呈现校企协同、多学科交叉的丰富内涵，形成创新驱动与制

造强国背景下的大国计、大学科、大融合的工程创新大赛；三是新水平，围绕工程实际

和社会需求，夯实工程实践基础，突出多学科交叉协同实现创新创造，以高水准办一流

大赛；四是新举措，把大赛作为深化大工程教育改革的重要抓手，引导各高校积极推进

创新创业教育与新工科专业体系、教学方法和实践教学基地等方面的改革和建设，加快

培养卓越工程技术人才；五是新标准，大赛围绕大工程、大智造，体现最新工程教育理

念和质量评价体系，注重职业素养、实践创新能力和综合素质的全面考察。

我校已分别于 2019年和 2022年连续两年参加此类竞赛，2019年我校共有 14组 70

位学生参加，获省级“一等奖”1项“二等奖”1项“二等奖”2项。

三、竞赛项目实施过程（包含组织、培训、指导、经费支出情况以及对现有实验条件利

用情况）

2021年 5月接到省赛通知后，学院组织全院老师学习通知精神，要求每位专任教师

至少组织 1组学生写项目方案，并于 2022年 3月 23日在航母楼 101举行了校赛，经过

专家对 10组参赛组提交的纸质的作品设计方案（含方案的详细说明，如设计、工艺、成

本分析和工程管理等）评审和每组组长利用 PPT 答辩，最终确定 6 组参加省赛，6 组参

加省赛指导老师利用课余和双休日指导学生，甚至暑假全体参赛组不放假，吃住在学校.6

月完成了作品的制作。

由于疫情影响，竞赛采取线上路演+答辩环节，故而比赛经费只包含了产品制造费及

参赛报名费。另因今年预算经费较为往年极为有限，所以今年相较于往年参赛的队伍有

所减少，但实验室支持比赛的设备相较于往年有了质的飞跃，实验条件利用达到百分之

就说以上。
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四、竞赛项目竞赛过程

一、竞赛项目

1）仿生机械

设计与制作一款：模仿自然界动物的运动形态、功能特点的机械产品，设计机械作品时

需采用智能技术、数字技术和5G+技术等，以提升作品的时代特征。

2）生态修复机械

设计与制作一款：用于修复自然生态的机械装置，设计机械作品时需采用智能技术、数

字技术和5G+技术等，以提升作品的时代特征。

二、竞赛过程

由各参赛队提交的任务命题文档优化整合出多套决赛任务命题方案，经现场抽签产生

现场决赛任务。

机器人结构设计联合参赛队在竞赛社区相互合作和密切协同协作，共同完成机器人手

爪及手臂。

(2）现场实践与考评

现场实践与考评在竞赛社区环境下进行。竞赛社区是完成所有参赛队现场实践能力及

综合素质竞赛的信息化支撑平台。所有参赛队均以市场主体的角色进入竞赛社区，在规定

时间内，借助竞赛社区提供的各类资源，根据决赛题目的要求，完成系统设计、材料采购、

加工制造、开发调试、技术交易、公益服务、宣传报道等活动。竞赛社区采用虚拟货币体

系对参赛队的技术能力、工程知识、诚信意识、协作意识等方面进行评价，给该环节最终

成绩。

参赛队自带拆装工具和调试工具等，有安全操作隐患的不能带入。

(3）现场决赛

将作品带到比赛现场进行运行演示和答辩。各参赛队须向湖南省大赛组委会提交：

（1） 第十届大赛作品报名表（见附件一，包含纸质、电子文档）。

（2） 设计图纸（包括装配图、主要部件装配图、重要零件图）和完整的设计说明
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书（包括纸质和电子文档）。

（3） 能够反映作品实物样机（或放缩的实物样机）外观和主要结构特征的高清照片

2-3 张。

（4） 介绍作品功能的视频录像（3 分钟之内，限 mpg 或 rmvb 格式）。

五、竞赛项目的成果（取得成绩、奖励情况）及应用情况（对学生或教学的促进作用）

第十届大学生机械创新设计大赛我校共选 6组参加，省“一等奖”1项，“二等奖”

2 项；其中获“一等奖”组推选参加国赛获“二等奖”1项，这是历年我校该项目取得最

好的成绩，极大的提高了学生参与各类竞赛的兴趣。

六、存在不足与改进、今后竞赛展望

不足之处：本届竞赛项目共两项，我校参两项全部参与，但获奖的只有仿生机器人项

目，生态修复机器人项目未能获奖，究其原因是因为机器人成品尺寸较仿生机器人尺寸要

大多，机械零件，机械传动负载的要更高，需要经费更多，故而以现有的设备经费条件暂

时还无法支持。

展望：更的多申请比赛经费与精度更高实验设备，对于学生梯队式培养，提前准备，

让有兴趣的低年级学生参与竞赛过程。每个竞赛项目争取有参赛组得奖，不断提高各项目

综合能力。
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第二部分：技术总结报告

一、竞赛项目中的技术问题、难点及解决情况（总体设计、关键技术、技术指标、试验

方法、研究过程中必要的图表、数据和表格等）

以仿生机器人项目为例：

设计总体：是以自主设计的主控板为核心，通过机器人上的各类传感器为介入点，检测空间位置及现

场环境，通信给主控板上的 STM32 的芯片，以自动或者手动的方式其驱动直流无刷电机，360 双轴舵

机加入 PID 算法，从而实现精准定位，零误差仿生的任务要求。

关键技术：在于对厂商的传感器进行，优化改造，对驱动部分的 PID 算法的现场调试，对机械视觉方

面神经网络系统的算法优化，对主控的整体程序设计，及其机械设计方面的精度控制，间隙消除。

技术指标：主要是在于各个驱动方面毫米级的精度控制，与其在比赛现场机械视觉方面，根据现场环

境色域值取样，以及机械方面的可靠性，反复磨损性。

试验方法：需要尽量一比一还原真实仿生生物的各类运动环境，例如去仿生在不同环境下的运动姿态。

二、竞赛项目中的创新点（应用技术的发明、创新、改进与提高）

以智能机器人项目为例：

发明与创新点：

电控方面：自主研发了一块对应于比赛的主控电路板，自主改造的关于寻迹方面的灰度传感器的硬件

排列方式，自主根据现场环境，硬件情况搭建了一套 PID 算法，自主优化了机械视觉方面的 OPENMV

芯片的取样算法以及硬件缺陷，提高了其运算效率。

机械方面：自主设计了一套物料锁紧机构，自主研发了一套用于机器人上的仿生机械臂，自主设计一

套机器人底盘，增强及机械稳固性与行动安全性。

改进与提高方面；自省赛开始该团队从零出发，一共研发了四款仿生机器人，其中救援勘测仿生机械

蛇的各个方面，不同维度上的设计思路，硬件改造，程序集成化模块化程度也越来越高，学生的技术

水平，独立思维能力，现场应变改造能力也有了十分高效的培养与提升，故而到最后的国赛检验中，

该带团队也不负众望取得的国家二等奖的好成绩。
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第三部分：学院意见及佐证材料

学院意见

承办学院负责人（签字）： （公章）

年 月 日

佐证材料：

附件 1：竞赛通知文件

附件 2：竞赛项目申报书

附件 3：竞赛项目获奖奖状、证书及竞赛项目科研成果（论文、软件著作权等)复印件

附件 4：竞赛项目过程图片及说明

附件 5：竞赛获奖文件

附件 6：新闻报道（报道链接、报道截图）

注：1、一赛一结，装订成册，一式二份。（承办学院和教务处各一份）

2、竞赛项目获奖奖状、证书及竞赛项目科研成果原件报送一份到教务处存档。(原

件不需要装订,单独提交。)

3、对于已公布竞赛结果，暂未颁发获奖证书的项目先报竞赛总结材料且在材料相

关位置预留空 A4 纸白页，后续粘贴获奖证书复印件。

4、上述相关材料的电子文档发至邮箱 674724715@qq.com。

mailto:上述相关材料的电子文档发至674724715@qq.com


8

关于举办湖南交通工程学院 2022 年大学生机械创新设计大赛暨

2022 年湖南省第十届大学生机械创新设计大赛选拔赛的通

湖南交通工程学院教务处
知

各二级学院：

培养我校学生的创新设计意识、综合设计能力与团队协作精神；强化

学生的动手能力和工程实践的训练；提高学生针对实际需求通过创新思维

进行机械设计和工艺制作等实际工作能力；吸引、鼓励广大学生踊跃参加

课外科技活动；学校决定举办湖南交通工程学院 2022 年大学生机械创新

设计大赛暨 2022 年湖南省第十届大学生机械创新设计大赛选拔赛，现将

有关事项通知如下：

一、竞赛主题

第十届全国大学生机械创新设计大赛（2022 年）的主题为“自然•和
谐”。 内容为“设计与制作 1） 模仿自然界动物的运动形态、功能特点

的机械产品 （简称仿生机械）； 2）用于修复自然生态的机械装置， 包

括防风固沙、植被修复和净化海洋污染物的机械装置 （简称生态修复机

械）”。

所有参赛作品必须与本届大赛的主题和内容相符，与主题和内容不符

的作品不能参赛。提倡在设计机械作品时采用智能技术、数字技术 和 5G+

技术等，以提升作品的时代特征。对本届大赛主题和内容的进一步说明等

事宜，见随本通知一起发出的《第十届（2022 年） 全国大学生机械创新

设计大赛参赛须知》。详情可查询网址 http://umic.ckcest.cn

二、参赛对象

我校全体在籍本、专科生。

附件1：竞赛通知文件
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三、报名时间和方式

1．报名截止时间：2022 年 3月 18 日。

2．报名方式：个人身份报名或以项目小组为单位报名，每个参赛队

学生人数不得多于 5人，指导教师不多于 2 人。提倡跨年级、跨专业组队，

但每名学生只允许参加一个队。所有参加比赛的作品必须与本届比赛的主

题和内容相符，与主题和内容不符的作品不能参赛。

3．联系人：机电工程学院陈星光，联系电话：18711497863；教务处

王老师，联系电话：13824370132。

四、参赛作品的评审采用综合评价

评价观测点有以下几个方面：

1.选题评价 10%

（1）新颖性（2）实用性（3）意义或前景

2.设计评价 60%

（1）创新性（2）结构合理性（3）工艺性

（4）先进理论和智能技术的应用（5）设计图纸质量

3.制作评价 10%

（1）功能实现（2）制作水平与完整性（3）作品性价比

4.现场评价 20%

（1）介绍及演示（2）答辩与质疑

参赛队需提交完整的设计说明书（纸质档）并附主要设计图纸（电子

文档）。其中主要设计图纸包括（A0或 A1）总装配图、部件装配图和若

干重要零件图。设计图纸要求正确、规范。所有对机械设计图纸的国家标

准要求和工艺设计要求均为图纸质量评价的要素。

五、竞赛流程及安排

1.作品征集

由教务处向各二级学院发布通知，征集比赛作品，推选出具有创新性，

结构合理，符合比赛主题的作品。在 3 月 18 日之前将各院作品上交机电

工程学院，每院至少选出 3份作品。

2.评审小组组建

邀请学校相关领域专家，优先邀请经验丰富，以往指导过比赛的教师；
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评审小组组长 1 名，成员 7名，秘书 1 名，主持人 1 名。

3.比赛规则

参赛选手提前 15分钟进场抽签，不允许中途退场弃权；

采用 10分制，保留小数点一位，去掉一个最高分，去掉一个最低分，

采用平均分，若平均分相同，评审小组投票表决。

4.初赛阶段

3 月 21 日下午 15：00 在机电楼 401 进行初赛，各参赛组以 PPT 或事

物演说形式对作品进行展示（不超 5min）。邀请学校相关领域专家担任评

委，对参赛作品质询、针对性指导并打分，筛选出作品较为优秀的进入决

赛。作品提交方式：为提高同学们参与比赛的积极性，本届比赛同时接收

实物形式和虚拟设计类作品

5.决赛阶段

3 月 22 日下午 15：00 在机电楼 407 进行决赛，邀请学校相关领域专

家担任评委，各参赛组以 PPT、word 文档或实物的形式对作品进行详述（不

超过 5min），再由评委提问选手进行答辩（不超过 5min）；提倡制作实

物样机或放缩的实物模型的体积一般不超过 1.2×1.2×1.2 立方米；之后

进行评分和排名次，评出奖项，确定参加省赛名单。

6.奖励办法

暂定：一等奖：3 名

二等奖：5 名

三等奖：8 名

最佳个人奖：1名

最佳团队奖：1名

本次校级竞赛为 2022 年第十届全国大学生机械创新设计大赛的选拔

赛，对获得奖励的学生颁发荣誉证书。获奖者将有机会代表学校参加 2022

年湖南省机械创新设计大赛,同时按照学校的相关文件，给予素质拓展学

分。

六、参赛须知

1.所有参赛作品必须为原创作品，不得侵犯他人的知识产权。对于有

剽窃、抄袭嫌疑或专家评审组有合理理由怀疑其真实性的作品，专家评审

组有权取消其参赛资格。
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2.作品宣传海报制作（电子档）。

3.请各所有参赛队的参赛作品材料电子文档打包发给联络员，每件作

品建立一个文件夹，并以“学院名+作品名”的形式命名；文件夹内包含

上述电子文档内容（分别保存在“作品报名表”、“主要设计图纸（SW、

PDF、工程图）”、“设计说明书”、“作品的实物样机照片（制作过程

加零件成品照片）”、“作品展板（成品照片或模型）”、“作品视频动

画（制作过程或成品演示）”和“作品答辩 PPT 或 word”子文件夹内）；

无实物样机的可以暂不上交照片。

4.未尽事宜由机电工程学院负责解释。

教务处 机电工程学院

2022 年 3月 14 日
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第十届湖南省大学生机械创新设计大赛

暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛

通 知（第 1号）

湖南省各有关高等学校：

按照第十届全国大学生机械创新设计大赛主题与内容的通知要求，经湖南省大学生

机械创新设计竞赛组委会5月20日工作会议研究决定，于2022年6月25日~26日开展第十

届湖南省大学生机械创新设计大赛暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛，

现将有关事项通知如下：

一、大赛的目的

全国大学生机械创新设计大赛包括各高校选拔赛、赛区预赛及全国决赛等赛程，目

的在于引导高等学校在教学中注重培养大学生的创新设计意识、综合设计与制造能力及

团队协作精神；加强学生动手能力的培养和工程实践的训练，提高学生针对实际需求通

过创新思维，进行机械设计和工艺制作等实际工作能力；吸引、鼓励广大学生踊跃参加

课外科技活动，为优秀创新型人才培养创造条件。

二、大赛的主题与内容

第十届全国大学生机械创新设计大赛的主题为“自然•和谐”。内容为“设计与制作

1）模仿自然界动物的运动形态、功能特点的机械产品（简称仿生机械）；2）用于修复自然

生态的机械装置，包括防风固沙、植被修复和净化海洋污染物的机械装置（简称生态修复机

械）”。

所有参加决赛的作品必须与本届大赛的主题和内容相符，与主题和内容不符的作品不能

参赛。提倡在设计机械作品时采用智能技术、数字技术和5G+技术等，以提升作品的时代特征。

对本届大赛主题和内容的进一步说明等事宜，见《第十届（2022年）全国大学生机械创新设计

大赛参赛须知》。

三、组织与领导

第十届湖南省大学生机械创新设计大赛暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖

南赛区预赛组委会负责本次大赛的组织领导工作。湖南省大赛暨赛区预赛评审委员会

由湖南大赛组委会聘请省内外高校与企业机械学科专家组成，负责本次大赛的作品甄别

和评审工作。

本次大赛由中南大学承办，大赛日常工作由大赛组委会秘书处承担。

湖南省内各高校应成立学校的组委会，组织本校大学生广泛参与大学生机械创新设
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计竞赛活动并举行选拔赛，推荐优秀作品参加本次大赛。湖南省大赛组委会将向各参赛

学校委派专家，检查督促各校选拔赛工作。

四、参赛条件与方式

1、参赛条件：全国在校本、专科大学生（含2022届毕业生）均可以个人或小组的

方式，通过学校推荐报名参加，每个参赛队学生人数不得多于5人，指导教师不多于2人，

且限制每位教师指导的作品进入赛区预赛的数量不超过 2项。参赛队由所在学校统一向

湖南省大赛组委会报名。各校参加赛区预赛的作品数参照全国大学生机械创新设计大赛的

要求，结合湖南省具体情况，本科院校的参赛作品最多为15项（含15项），专科院校最多

为7项（含7项），同时具有本科和专科的院校按本科计。

2、参赛方式：参赛队学生按大赛通知精神和大赛主题与内容的要求进行准备，全

面完成作品的设计与制作，将作品带到比赛现场进行运行演示和答辩。各参赛队须向湖

南省大赛组委会提交：

（1）第十届大赛作品报名表（见附件一，包含纸质、电子文档）。

（2） 设计图纸（包括装配图、主要部件装配图、重要零件图）和完整的设计说明

书（包括纸质和电子文档）。

（3）作品的实物样机或放缩的实物样机。

（4）介绍作品功能的视频录像（5分钟之内，限mpg或 rmvb格式）。

五、大赛相关进程的时间安排

1. 湖南省各高校推荐到省赛的作品必须经校内选拔赛产生，在 2022年 5月底前认

真组织并完成校内选拔赛工作，2022年6月5日前按湖南省大赛组委会的要求报送

参加湖南省大赛作品报名表和校内预赛情况说明（包括校内组织预赛的组织机构、

选拔程序、参赛人员及作品数等）。

2. 湖南省大赛定于2022年6月25-26日采用线上方式举行，7月10日前按全国组委会的

要求向全国组委会报送湖南赛区预赛结果。

六、评奖

湖南省大赛组委会负责本次大赛的评奖工作。按照15%、20%和25%的比例评审出一、

二和三等奖，并设立“优秀组织奖”对大学生机械创新设计竞赛活动和选拔赛组织出色的

学校给予表彰。湖南省大赛评审结束后，由省大赛组委会按全国大赛有关通知要求，向

全国大赛组委会推荐参加全国决赛的参赛队名单及有关资料。

七、经费

本届比赛收取作品报名费800元/件。

八、其他事项

1. 全国大学生机械创新设计大赛组委会秘书处联系人及联系方式：
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王晶教授 陕西省西安市，西安交通大学工程坊（710049），电话：029-82664764

（o），Email：jwang@mail.xjtu.edu.cn

刘江南教授 湖南长沙市岳麓区麓山南路，湖南大学机械与运载工程学院（410082），

电话：13974821372，Email：liujiangnan@hnu.edu.cn

谢进教授 四川省成都市，西南交通大学机械学院（610031），电话：028-87602869

（o），Email：xj_6302@263.net
2. 湖南省大赛组委会秘书处联系人及联系方式：

何玉辉教授 湖南长沙市岳麓区麓山南路，中南大学机械工程学院（410083），微信

号：csuhyh，Email：csuhyh@163.com

3. 有关第十届全国大学生机械创新设计大赛的进一步信息将陆续发文通知，并在

全国大赛专门网站（http:// www.umic.edu.cn）发布。

请湖南省各高等学校认真筹备、精心组织好大学生机械创新设计活动，做好宣传和

发动工作，鼓励学生积极参与第十届全国大学生机械创新设计大赛，并正确理解竞赛的

目的，协调好竞赛活动与学校正常教学秩序之间的关系。

第十届湖南省大学生机械创新设计大赛

暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛

组委会

2022年 5 月23日



 1 

第十届湖南省大学生机械创新设计大赛 

暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛 

通  知（第 2号） 

湖南省高等学校机械原理教学研究会 

湖南省高等学校机械设计教学研究会 

湖南省工程图学教学研究会 

湖南省金工学会 

湖南省各有关高等学校： 

根据关于第十届全国大学生机械创新设计大赛 预赛和决赛第一阶段评审相关工作安

排的通知精神，现将报名注册与提交第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区比赛作品

材料的有关事宜通知如下： 

本届比赛采用线上方式举行，用微信扫描下面的二维码进入本次比赛微主页，即可参

与报名注册、作品资料上传、开（闭）幕式云直播、云颁奖等赛事活动。 
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一、 关于报名注册事宜（截至时间为 2022 年 6月 12日 24点，以参赛队为单位，由参

赛学生队长完成） 

请各参赛队务必在距离截止时间至少提前 1天将报名表（1号通知的附件 1）填写完整，

 

二、 关于作品资料提交和参赛费用缴纳事宜（截至时间为 2022年 6 月 22日 24点，以

参赛学校为单位，由各学校领队

然后签字、盖章、扫描存为 PDF文档，并准备 1张参赛队师生合影照（建议有学校校旗、校

徽等展现学校风采的元素，用于开（闭）幕式和云颁奖等环节），登录大赛微主页的【报名

注册】模块，完成此项工作后的 12-24小时 ，通过【报名查询】检查报名是否成功。

完成） 

各参赛队需要提交的作品材料包括：作品报名表、设计说明书、主要设计图纸、作品

的实物样机或放缩的实物样机照片、介绍作品功能的视频录像、作品讲解 PPT演示文档，具

体制作要求如下： 

1、报名表：包括参赛师生签字、学校盖章的 PDF文档 1份。 

2、设计说明书：要求提供 PDF 版本电子文档 1份，内容由各参赛队自行准备。电子文

档统一格式要求为：正文为 5号宋体，行距 1.5倍，A4幅面，页边距上下 2.54cm、左右 3.17cm。 

3、主要设计图纸：包括装配图、主要部件装配图、重要零件图，均转换成 PDF格式。 

4、实物照片：能够反映实物全貌和主要内部结构特征的高清照片 2-3张。 

5、视频录像：介绍作品功能的视频录像 1份，时间不超过 3分钟，文件格式为 mpg或

rmvb，分辨率为 720×480或 1920*1080，在常用的视频播放软件（如暴风影音、QQ影音等）

下可以流畅播放。 

6、作品讲解 PPT 演示文档：要求能在 Office PowerPoint 2009版本下播放。 

请各参赛学校领队收齐本校作品电子资料，以一级文件夹“参赛学校”、二级文件夹

“仿生机械”和“生态修复机械”，三级文件夹“参赛作品名称”的规则存储，将作品资料

通过百度网盘的链接分享方式提交给大赛组委会，即领队老师登录大赛微主页的【作品资料

上传】模块，填写相应的百度网盘的链接地址和提取码。 

以上材料将作为作品评审的重要依据，所以务必注意以上材料的完整性和清晰度。上

报材料不完整、报名表无学生和指导教师签名及参赛承诺签名、无学校推荐签章的作品，不

能通过形式审查，将不能进入大赛评审。 

本届比赛收取作品报名费 800元/件。请各参赛学校领队在 6月 20日前将本校全部参

赛费公对公汇款至本次比赛的会议服务第三方公司收款账号： 

公司名称：湖南锐智国际会展有限公司 
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开户银行：长沙银行股份有限公司金霞支行 

银行账号：800328108309018 

需要说明的是，请各位领队老师汇款后，一定记得在【作品资料上传】这个模块填写

开票信息和接收电子发票的邮箱。 

三、 关于本次比赛组织形式及分会场线上参赛要求说明 

1、我省大赛组委会决定本次比赛依然采用评委集中、学生线上答辩相结合的竞赛方式，

即评委专家集中封闭在中南大学评审各参赛作品资料，各校参赛组学生在自己学校现场听从

本校领队的指令等待在线演示和答辩，评委专家和学生基于腾讯会议软件进行连线视频通

话，学生在线演示作品功能进行答辩，评委组根据学生答辩及作品情况给出相应成绩。 

2、为了保障线上比赛的顺利进行，请各参赛学校布置参赛分场地进行线上参会需达到

下列要求： 

1）环境要求：比赛场地需要保持安静、光线敞亮。 

2）网络要求：请在有网线宽带 20M以上的情况下进行拍摄连线。 

3）直播拍摄要求：①设备要求：一台电脑、一台显示屏（大电视机或者 LED屏幕为最

佳），一个摄像机位或一个外接摄像头（1500 万像素、分辨率 1920*1080、三脚架、20倍

光学变焦、可调焦距等）。②直播画面要求：画面居中，全景镜头下所有参赛队员与参赛作

品都必须出现在镜头内，近景镜头下表现参赛作品的动作与结构。③直播音频要求：需跟主

会场进行双向沟通，互动交流，现场最好有可收音的音响设备或全向麦克风。 

四、 复赛答辩说明 

进入复赛的作品，将进行分组公开答辩，其中 PPT介绍时间不超过 5 分钟，问答环节不

超过 2分钟。 

 

 

 

                 第十届湖南省大学生机械创新设计大赛 

       暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛 

 

                                2022年 6月 3日   

组委会 

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight

༺༽༾ཊ冷༒血ൢ༻
Highlight



    第十届全国大学生机械创新设计大赛文件 

 1 

 

第十届全国大学生机械创新设计大赛主题与内容的通知 
（第 1 号通知） 

 

各省（自治区、直辖市）赛区组委会、慧鱼组竞赛组委会： 

各大区机械原理教学研究会、机械设计教学研究会、各省市金工研究会： 

全国各有关高等学校： 

 

创新是引领发展的第一动力，是建设现代化经济体系的战略支撑。全

国大学生机械创新设计大赛以其“实物参赛、机电结合、系统训练、创新

应用、科技创业”的突出特色，获得了全国高校机械类、近机类及工程类

等专业广大师生高度赞誉和积极响应。机械创新设计大赛平台在促进高校

创新实验室建设、拓展实践教学内容的深度与广度、提升教师教学和工程

实践能力、培养学生创新精神和实践能力、提高学校教学水平等方面发挥

了积极的作用。机械创新设计大赛已成为国内最具影响力、培养学生工程

实践能力和综合素质效果显著的大学生竞赛项目。根据《全国大学生机械

创新设计大赛章程（修订稿）》，经全国大学生机械创新设计大赛组委会研

究，决定自 2021 年 3 月启动第十届全国大学生机械创新设计大赛工作。现

将有关事项通知如下： 

一、大赛的目的 

全国大学生机械创新设计大赛的目的在于引导高等学校在教学中注重

培养大学生的创新设计意识、综合设计能力与团队协作精神；加强学生动

手能力的培养和工程实践的训练，提高学生针对实际需求通过创新思维，

进行机械设计和工艺制作等实际工作能力；吸引、鼓励广大学生踊跃参加

课外科技活动，为优秀人才脱颖而出创造条件。 

二、大赛的主题与内容 

第十届全国大学生机械创新设计大赛（2022年）的主题为“自然•和谐”。

内容为“设计与制作 1）模仿自然界动物的运动形态、功能特点的机械产品

（简称仿生机械）；2）用于修复自然生态的机械装置，包括防风固沙、植 
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被修复和净化海洋污染物的机械装置（简称生态修复机械）”。 

所有参加决赛的作品必须与本届大赛的主题和内容相符，与主题和内

容不符的作品不能参赛。提倡在设计机械作品时采用智能技术、数字技术

和 5G+技术等，以提升作品的时代特征。对本届大赛主题和内容的进一步说

明等事宜，见随本通知一起发出的《第十届（2022 年）全国大学生机械创

新设计大赛参赛须知》。 

三、组织与领导 

第十届全国大学生机械创新设计大赛主办单位：全国大学生机械创新

设计大赛组委会；承办单位：全国机械原理教学研究会、全国机械设计教

学研究会、金工研究会、北京中教仪人工智能科技有限公司；决赛承办单

位：深圳技术大学。 

为保证大赛的顺利开展，大赛的组织、评审与宣传等工作由全国大学

生机械创新设计大赛组委会（以下简称全国组委会）负责，日常工作由大

赛组委会秘书处承担。 

已成立赛区组委会的省（自治区、直辖市），由赛区组委会负责本赛区

的组织领导、协调与宣传工作。各赛区评审委员会由本赛区的机械学科专

家组成，负责本赛区竞赛的作品甄别和评审工作。各赛区在确定本届赛区

组委会和评审委员会名单以及预赛时间后，务必及时报送全国组委会秘书

处备案，以便全国组委会向各赛区委派“巡视员”开展巡视预赛工作。凡

未经备案和未接受巡视的赛区比赛，全国组委会将不予以承认，并在分配

参加全国决赛名额时不予考虑。 

第十届大赛继续设立慧鱼创新（创意）设计比赛的专项竞赛组（以下

称慧鱼组）。参加慧鱼组比赛的作品应符合本届大赛的主题和内容，参赛队

组成应满足本通知的“参赛条件”。在全国组委会的指导下，慧鱼组竞赛组

委会负责组织慧鱼组的预赛工作，发布赛事通知，并承担参加竞赛的相关

学校的赛前指导培训。参加慧鱼组的参赛队由所在学校汇总，由学校统一

向慧鱼组竞赛组委会报名。慧鱼组作品进入全国决赛的名额确定办法与各

赛区机械创新设计作品进入全国决赛的办法基本相同。 

四、参赛条件与方式 

1．参赛条件：全国在校本、专科大学生（含 2022 届毕业生）均可以

个人或小组的方式，通过学校推荐报名参加，每个参赛队学生人数不得多
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于 5 人，指导教师不多于 2 人。参赛队由所在学校统一向本赛区组委会报

名。限制每位教师指导的作品进入全国决赛的数量不超过 2 项。 

2．各高校参加赛区预赛作品数量的上限：本科院校的参赛作品最多为

15 项（含 15 项），专科院校最多为 7项（含 7 项），同时具有本科和专科的

院校按本科计。各高校应组织校内选拔赛，使机械创新设计活动在学校层

面上大面积地开展与普及。对每年举办预赛的赛区，建议在奇数年份赛区

自行命题组织竞赛，全国组委会不派巡视员；第十届全国大赛仅统计 2022

年各赛区参加预赛的作品数。 

3．参赛方式：参赛队学生接到大赛通知后，即可按大赛主题和内容要

求进行准备，最终完成作品的设计与制作，并向学校和各赛区组委会提交： 

（1）第十届大赛作品报名表（见附件一，包括纸质、电子文档）； 

（2）完整的设计说明书和主要设计图纸（包括纸质、电子文档）； 

（3）作品的实物样机或放缩的实物样机； 

（4）介绍作品功能的视频录像（3分钟之内，限 mp4 或 rmvb 格式）。 

五、本届大赛相关进程的重要时间节点 

1．2021 年 3 月发布第十届全国大学生机械创新设计大赛主题与内容的

通知； 

2．各赛区应在 2022 年 5 月 10 日前完成预赛，2022 年 5 月 20 日前按

有关通知要求报送预赛结果；各赛区务必在赛区预赛开幕日 20 天之前将本

赛区大赛组委会和评审委员会名单、预赛时间、报名作品数等信息报送全

国组委会秘书处联系人； 

3．全国组委会将于 2022年 6 月上旬进行作品初评，并在 2022 年 6月

15 日前公布参加全国决赛的作品名单； 

4．全国决赛将于 2022 年 7 月中下旬在深圳技术大学（地点：广东省

深圳市坪山区）举行，具体时间将在大赛后续通知中明确。 

六、评奖 

1．各赛区组委会负责本赛区的评奖工作。赛区奖的评奖等级及各奖项

获奖比例由各赛区自行确定。为鼓励师生广泛参与这一活动，建议各赛区

设置“优秀奖”或类似意义的奖项。 

2．赛区预赛评审结束后，各赛区组委会按有关通知要求，及时向全国

组委会报送推荐参加全国奖评选的参赛队名单及有关资料，全国组委会将
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进行作品初评，以确定参加全国决赛的作品名单。 

3．全国决赛设立设计奖，分一、二两等；设立“优秀组织奖”等奖项，

对在预赛组织和全国决赛中表现突出的赛区和单位给予表彰奖励；设立“全

国大学生机械创新设计大赛杰出贡献奖”，对持续在大赛工作中做出突出贡

献的个人给予荣誉奖励。 

作为中国创新设计产业战略联盟和中国工程院中国工程科技知识中心

主办的“好设计”奖合作伙伴，在第十届大赛决赛后，大赛组委会将推荐

优秀的大赛获奖作品，参加 2022 和 2023 年度“好设计”创意奖的评审。 

大赛主办方与浪潮软件科技有限公司将在第十届至第十二届大赛，连

续三届大赛共同设立“浪潮 5G+机械创新设计奖学金”。申报“浪潮 5G+机

械创新设计奖学金”的具体要求、评定办法和奖学金额度将在浪潮 5G 官网

（www.inspur.com）上开辟的全国大学生机械创新设计大赛宣传平台上公布。

欢迎全国各高校参赛师生参与。 

七、经费 

1．各赛区组委会自行筹集经费来源，可以争取社会赞助。作品参赛报

名费由各赛区组委会根据实际情况决定。 

2．各赛区组委会可邀请社会各界以协办的身份共同组织各赛区的竞赛

活动。 

请各赛区组委会及有关高等学校认真筹备、精心组织好第十届全国大

学生机械创新设计大赛，做好宣传和发动工作，正确理解竞赛的目的，积

极组织学生参与，并协调好竞赛活动与学校正常教学秩序之间的关系。制

定活动预案，维护预、决赛现场的秩序，保障参赛人员人身安全。 

八、大赛成果推广工作 

为了促进大赛成果的推广工作，全国大学生机械创新设计大赛组委会

在深圳市产教融合促进会设立“全国大学生机械创新设计大赛成果推广办

公室”。办公室由大赛秘书处和深圳市产教融合促进会合作运营，工作重点

包括推广大赛成果，推荐优秀创新人才，发挥深圳先进示范区作用、对接

与智能制造相关且已在国际、国内先进制造企业具有实际应用的前沿技术，

促进产教融合等。 

九、其他事项 

1．全国大学生机械创新设计大赛组委会秘书处联系人及联系方式： 
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王晶教授  陕西省西安市，西安交通大学机械工程学院（710049），电

话：029-82664564（o），Email：jwang@mail.xjtu.edu.cn 

谢进教授  四川省成都市，西南交通大学机械学院（610031），电话：

028-87602869（o），Email：xj_6302@263.net 

田杰教授 安徽省合肥市屯溪路 193 号合肥工业大学机械工程学院

（230009），电话：0551-62901288（o），Email：tianjie@hfut.edu.cn 

2．有关第十届全国大学生机械创新设计大赛的进一步信息将陆续发文

通知，并在全国大学生机械创新设计大赛官网（http://umic.ckcest.cn）

和深圳技术大学校园网上设立的第十届全国机械创新设计大赛网页

（http://umic.sztu.edu.cn）中发布。 

3．慧鱼组竞赛组委会联系人及联系方式： 

联系人：北京中教仪人工智能科技有限公司 何大朋，电话：010- 

68460066-222， Email：umic2022@cedutech.com,网址：www.cedutech.com 

4．浪潮软件科技有限公司  联系方式： 

蔡老师  北京市宣武门外大街 8号庄胜广场中央办公楼北翼 1101浪潮

（100052），电话:010-63106771，Email：ICI-BDU@inspur.com  

5．全国大学生机械创新设计大赛成果推进办公室联系方式： 

王晶教授  陕西省西安市，西安交通大学机械工程学院（710049），电

话：029-82664564（o），Email：jwang@mail.xjtu.edu.cn 

深圳办公室联系人：陈玥，电话： 0755-82805236， Email：

40509074@qq.com，网址：www.peipusz.com 

6．第十届大赛申诉、投诉受理人及联系方式： 

刘江南教授 湖南长沙市岳麓区麓山南路，湖南大学机械与运载工程学

院（410082），Email：liujiangnan@hnu.edu.cn 

 

 

 

全国大学生机械创新设计大赛组委会 

2021年 3 月 25日  

 

附件一：第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表                  

http://umic2022@cedutech.com/
http://www.cedutech.com/


编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 六足仿生灭火机器人

作品类别
仿生机械
生态修复机械□

是否属慧鱼组：是□/否

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 向俊威 男 机制本2004 机械制作设计及其自动化

2 余越 男 机制本2006 机械制作设计及其自动化

3 周翔 男 软件本2004 软件工程

4 蔡宇蝶 女 电气本2003 电气工程及其自动化

5 朱诗枞 男 机制本2003 机械制作设计及其自动化

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

工作环境：山林地区

它是点接触地面对环境的破坏程度小，可以通过调节腿的长度选择最优

的支撑点保持身体水平也可以通过调节腿的伸展程度调整重心的位置使自

身保持稳定。

工作方式：个体或群体

六足仿生灭火机器人会像巡逻兵一样在一定范围内的树林中随意的走动

时刻对树林进行检测。群体工作的机器人体型小巧更加敏捷能够进入更茂

密的丛林中作业、工作范围广阔。个体工作的机器人体型较大、灭火能力

更强、续航能力更久

功能：森林火情监测并预警、灭火和保护森林、野生动物

其身上搭载火焰、温度识别器，高清摄像头，高频警报器和自动灭火装

置，配合APP使用可以实现对森林火情监测并预警、灭火和保护森林、野生

动物等功能

附件 2：竞赛项目申报书



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

1. 腿部关节处设计有具有弹性的缓冲结构,以防止因外界因素导致舵机转

动过大导致零件损坏。

2. 舵机我们选用串口总线形的舵机，腿部关节连接处采用开槽卡扣式的结

构，方便零件的组装和后期零件损坏后的更换。

3. 模型中采用了大量的镂空结构，大量减少了材料的使用减轻了整体的重

量。

4. 蜘蛛腿底部安装有胶垫，增加了六足机器人的抓地力还起到了一定的减

震效果。

5. 发射装置中采用了T形槽结构，大大提高了发射器的运动稳定性。

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

我们产品的服务集中面向消防员，森林勘探人员，护林员等。当森林

发生火灾时六足仿生灭火机器人会将火情第一时间发送至护林员和就近的

消防中心，并且发出高音频警报，护林员和消防员可以很快找到火源。随

后灭火装置会将灭火球发射出去，灭火球遇火自爆将火熄灭；再用灭火器

进行二次灭火防止死灰复燃。平时护林员和野生动物保护部门可以通过机

器人上还搭载了高清摄像头对森林、野生动物实时监控，以防止出现乱砍

滥伐和偷猎的现象。

制作费用 3966.7 元
是否已申请
专利

是□/否

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见 赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校

指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。



编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 治理水土流失种草机

作品类别
仿生机械
生态修复机械

是否属慧鱼组：是□/否

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 许洁 女 机制2101 机械设计制造及其自动化

2 李世芳 女 机制2101 机械设计制造及其自动化

3 李森 男 机电本2101 机械电子工程

4 程怡棱 女 电气本2003 电气及其自动化

5 陈浙 男 机制本2004 机械设计制造及其自动化

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

本作品遵从了生态修复的原则。首先，因为乱砍乱伐，导致中国水土流失严重。其次

，治理水土流失种草机以小车、机械臂、播种装置、开沟和埋土装置以及水箱所组成

。小车装有电机，从而行走，且小车分为两部分，前一部分遇到障碍时，底板可转动

，从而越过障碍。通过编程设定小车行走的距离，小车可以直行和转弯。

通过控制机械臂来控制开沟和埋土的进行。通过舵机来控制种子的掉落。最后，采用

全自动的控制方法，使种草机有效正常的进行播种，完成种植任务。本作品是集种植

和浇水同时完成的装备，大大节省了人力物力，提高了种植效率。



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

通过全自动控制小车的行走。运用机械臂来控制挖坑和填土的进行，小车在前进的过

程中，同时完成挖坑和填土的工作。本作品同时完成挖坑、播种、埋土、浇水的种植

工作，大大提升了种植的工作效率。

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

本作品可应用于水土流失地区的生态恢复种植。使用本作品可以同时完成播种到浇水

的全部种植过程，大大减少了人力物力，使种植工作的效率得到了提高。

制作费用 2230
元。

是否已申请
专利

是□/否

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见 赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校

指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。



编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 仿生机械狗

作品类别
仿生机械√

生态修复机械□
是否属慧鱼组：是□/否□√

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 刘丰源 男 机制本2102班 机械设计制造及其自动化

2 张容 女 机电本2101班 械电子工程专业

3 骆鹏程 男 机制本2001班 机械设计制造及其自动化

4 王怀宗 男 机制本2102班 机械设计制造及其自动化

5 尹观涛 男 机制本2102班 机械设计制造及其自动化

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

随着社会的发展，现代的机器人趋于自动化、高效化、和人性化发展

，具有高性能的机器人已经被人们运用在多种领域里。特别是它可以替代

人类完成在一些危险领域里完成工作。科技来源于生活，生活可以为科技

注入强大的生命力，基于此，我们在构思机器人的时候想到了动物，在仔

细观察了猫，狗等之后我们找到了制作我们机器人的灵感，为什么我们不

可以学习小动物的走路呢，于是我们有了我们机器人行走原理的灵感。制

作了仿生机械狗，机械狗的原型是四足机器人，它是点接触地面对环境的

破坏程度小，能选择最优的支撑点使自身保持稳定等优点。由于机械狗可

拓展空间大，可以在原基础上添加配件进行特化改造，可实现运输，消防

，排爆等特化功能



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

1.模型外观简约，且采用模块化设计。如在背面添加破拆钳，侧面安放灭火器，尾部

安装急救包，可用于消防救援；或者添加机械臂与工具箱，可用于工业检修，设备维

护。还有诸多拓展功能可以按照需求来制作定制版本

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

1.特殊领域应用：在高温，高压，低温，低压，有灰尘，噪声，臭味，有放射性或其它

污染以及工作空间狭窄等场合中，仿生四足机械狗能代替人工去探索与记录，可以避免由

于操作失误等而造成的人身事故。

2.家庭应用(智能管家）

自主识别跟随、和导航避障功能等等还支持多种仿生动作姿态，机械狗可以陪伴老人，和

他们互动,减少他们的孤独感,还可紧急时刻拨打急救电话,使老人及时得到治疗，和他们

聊天,减少他们的孤独感

3.社会应用:

社区校园内可以帮助快递员送一些小件快递， 减少快递员的负担;在疫情隔离期间可以承

担特殊外卖员，快递员的工作

制作费用 2000元。
是否已申请
专利

是□/否□

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见
赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校

指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。



编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 仿生机械蛇

作品类别
仿生机械
生态修复机械□ 是否属慧鱼组：是□/否√

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 周衡捷 男 机制2101 机械设计制造及其自动化 周衡捷

2
陈时进 男 机制2101 机械设计制造及其自动化 陈时进

3
石芊 女 机制2103 机械设计制造及其自动化 石芊

4
张利阳 男 机制2101 机械设计制造及其自动化 张利阳

5 胡益凰 男 机制2004 机械设计制造及其自动化 胡益凰

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

根据“第十届全国大学生机械创新设计大赛”主题中的模仿自然界动物的运动形

态、功能特点来设计制作机械产品（简称仿生机械）的要求，我们选取了自然界的生

物——蛇。

蛇的运动形态有三种，蜿蜒式运动，履带式运动，伸缩式运动。我们的仿生机械

蛇的运动形态也就是将以上三种运动形式融合于一体，用机械来展现出生物所拥有的

灵动。

各个关节在结构上是相同的，便于设计和维护,即机器蛇的执行单元具有机构上

的可重构性。这些相同的模块在设计、制造、装配过程上是统一的，大大缩小了设计

周期，降低制造成本，同时便于机器人的维护和零件替换。

通过各个关节处舵机的驱动可实现像生物蛇一样的运动，各个舵机在同一时刻朝

不同方向转动，带动整个蛇身躯干做类似于正弦曲线的运动,使整个机械蛇躯干实现

仿生运动。



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

把机械蛇头部设计成履带式结构，其履带与地面的接触面积增大，摩擦力也增

大，这就保证机器人可以在地面更加稳定的进行移动和转向，而不会出现打滑等情况

，且壁面适应性强。采取履带式结构，并利用自身的细长和灵活性，能大大增加对狭

窄地带的探索。而且头部采用了ESP32WIFI控制摄像头，通过WIFI控制连接该摄像头

，并进行远程操控，将观察到的情况成像反馈到操作者。

在机械结构将上采用一种串联杆系结构,通过关节的相对转动角度达到相应的运

动姿态以实现规定的运动。同时各个关节在结构上采用模块化设计，以便于结构设计

和维护。

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

机器蛇由于它结构的特殊性，已成为仿生领域的研究热点之一，蛇形机器人在战

场上的扫雷，爆破，矿井和废墟中探测营救，反恐、管道维修以吸外行地表探测等条

件恶劣，且要求有高可靠性的领域有着广阔的应用前景。模块化设计和高冗余度设计

等新思路的提出和逐步完善，使蛇形机器人成为研究的亮点。

制作费用 1800元 是否已申请
专利

是□/否

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见 赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校
指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。



编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 六足仿生修草机

作品类别
仿生机械
生态修复机械□

是否属慧鱼组：是□/否

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 佘子祥 男 机制2104 机械设计制造及其自动化

2 邵迟恩 男 机制2104 机械设计制造及其自动化

3 王振华 男 机制2104 机械设计制造及其自动化

4 赵冰 男 电信2001 电子信息工程

5 谢梓泰 男 电信2001 电子信息工程

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

本产品是模拟多足爬行动物运动的一种仿生机器人。主要用于清除平原、丘陵、

梯田、果园、三角地等大小地块芦苇、苜蓿、鱼草等各类杂草。主要通过电机带动刀

片来将杂草进行切割，刀片的位置可以实现上下一定范围的移动，可以实现草坪需修

剪的高度。六个蟹腿采用舵机以及单片机进行控制，能在斜坡、草地进行任意的移动

。钳子部分将架子修改成刀片，在舵机的配合大大提到了产品的修草效率。蝎尾应用

了红外扫描摄像头在单片机的配合下，实现机器的自动避障功能。



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

机器的移动采用了机械腿来实现，本机器的机械腿整体结构简单，小腿整体采用

封闭式，不仅让提高腿部的稳固性以及机器抗压力，还能避免机器在杂草丛生的地方

腿部被草给缠住。钳子整体能进行200的转动，能大范围提高修草效率。选择前两足

的坐标是跟导步态的重点，当前足和中足的坐标决定了一对中足和一对后足的下一步

的坐标点，这种方式控制简单，而且还有很好的稳定性。

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

针对人群广，普适性强，能够大幅度的减少人工事故的发生，保障工人的人身安

全，同时提高工作效率；单位成本比同类产品低，在市场竟争中有价格优势。操作系

数相对简单，易上手。工作场地受环境影响指数低，能在大多数地形进行作业。产品

质量保证，售后环境良好.

制作费用 元。
是否已申请
专利

是□/否□

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见 赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校

指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。



编号

第十届全国大学生机械创新设计大赛作品报名表

参赛作品名称 水上垃圾清理机

作品类别
仿生机械
生态修复机械□✓

是否属慧鱼组：是□/否□✓

所在学校 湖南交通工程学院 邮政编码 421009

联系人 陈星光 联系人通讯地址 衡阳市蒸湘区联合街道怡

馨花地三期34栋

电 话 17570800626 手机 17570800626 Email cxg007@qq.com

参

赛

者

姓名 性别 班级 所学专业 签名

1 文韬 男 2103 机械设计制造及自动化 文韬

2 邓梦静 男 2103 机械设计制造及自动化 邓梦静

3 李裕龙 男 2103 机械设计制造及自动化 李裕龙

4 肖越 男 2006 机械设计制造及自动化 肖越

5 邱港 男 2101 机电一体化 邱港

指

导

教

师

姓名 性别 职称 专业 签名

1 王磊 男 讲师 机械设计制造及自动化

2

作 品 内 容

简介

（限 400字
以内）

随着生活水平的提高，人们对生活环境的追求越来越高。各大景区公园里，水塘湖面

是必不可少的景色。景区旅游也逐渐成为人们外出游玩，放松身心的一种途径。人们

对旅游景区的环境卫生要求越来越高，逐渐成为评价旅游景区等级的重要判断标准。

如今，大部分景区水面的卫生清洁工作都是靠人工清理费时费力，由于缺少专业的水

上垃圾收集设备，使水上垃圾的打捞困难重重，而且收集速度慢，效率低并且人工打

捞存在危险性，因此，急需一种可以在水面清理垃圾的机器人来代替人工打捞，以解

决上述问题。本发明的目的在于提供一种水上垃圾回收机器人，可代替人工对水面垃

圾进行打捞作液，大大提高了清理效率、降低了操作难度，不会存人工打捞所具有的

危险性，解决了现有技术中的问题。



主 要 创 新

点（限 200
字以内）

不论是采取履带式还是滚筒式，都会存在对于小型的垃圾清理不到的问题，这样无疑

是在加剧工作的难度，且效率也不高。遇到如杂草丛生的水体，由于体积较小，有可

能被杂草缠住，导致机械无法运转，甚至有可能把发动机烧毁。

我们不采用滚筒式和履带式，而是采用两块挡板中铺一张细网这样既能把小型垃圾和

枯枝落叶打捞起，并且对于如瓶子之类的垃圾处理效率会更高

推 广 应 用

价 值 （限

200 字 以

内）

目前，国内现有的水面垃圾清理机器人自动化程度高，价格昂贵，还不能广泛使用。

针对人工打捞的不足，笔者设计一种水面垃圾清理机器人模型，采用无限遥感控制，

自动化程度较高，能方便快捷地自动完成收集动作，并且回收箱容量较大，结构简单

，维护方便，价格低廉，操作容易，非常实用，适用于很多城市内河、旅游景区等地

点。

旅游景区、护城内河等狭长的静水水域由于缺少专业的水上垃圾收集设备，使水上

垃圾打捞困难重重。

制作费用 1928.6元
是否已申请
专利

是□/否□

参赛承诺

本人代表本作品所有参赛者和指导教师承诺： 已知晓并自愿接受本大赛章程、

评审规则和评审办法；本参赛作品没有抄袭他人创意、作品和专利技术； 不以任何

方式干扰评审委员会的工作；服从大赛组委会最终裁决。如有违反，一切后果由本

参赛队承担。

指导教师（签名）：

学校推

荐意见 负责人 （签名或盖章）

年

（公

月

章）

日

赛区评审

结果及推

荐意见 赛区组委会主任 （签名或盖章）

年 月 日

全国决赛

评审意见

及结果
决赛评审委员会主任 （签名或盖章）

年 月 日

填写说明： 1）编号申报者不填写， 由组委会统一填写； 2）请选勾作品类别； 3）联系人应由各学校

指派； 4）每个作品的参赛者不超过 5 人，指导教师不超过 2 人， 本人须签名； 5）制作费用主要包

括： 购买元器件和材料费、外协零件加工费等， 不含调研、差旅、资料、学生人工费； 6）学校推荐

意见一栏的负责人应为校长、副校长或教务处长； 7）本表用小四号宋体单倍行距填写， 如填写不下

允许用更小的字号。 双面打印在一张 A4 纸上； 如上栏空间不够，可不打印本填写说明。 8）附

填表勾选特别符号： 。







 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 







附件 3：竞赛项目获奖奖状、证书

























附件 4：竞赛项目过程图片及说明

机器人线路组装



现场零件组装



程序编写





路演现场





国赛机械蛇零件设计组装



机械蛇爬楼道测试



第十届湖南省大学生机械创新设计大赛 

暨第十届全国大学生机械创新设计大赛湖南赛区预赛 

获奖名单 

【优秀组织奖】 

中南大学、国防科技大学、湖南大学、湘潭大学、长沙理工大学、湖南科技大学、湖南工程学院、

长沙学院、湖南文理学院、湖南三一工业职业技术学院 

 

【作品获奖-仿生机械组】 

序号 参赛号 学校名称 作品名称 奖项 备注 

1 F-10536-1 长沙理工大学 基于齿轮连杆机构的扑翼仿生鸟 一等奖 推荐参加国赛 

2 F-91002-4 国防科技大学 仿鳐鱼波动式推进的六自由度高机动机械鱼 一等奖 推荐参加国赛 

3 F-11535-1 湖南工业大学 全地形仿生蠕虫机器人 一等奖 推荐参加国赛 

4 F-10536-3 长沙理工大学 能全向移动的螃蟹 一等奖 推荐参加国赛 

5 F-10548-1 怀化学院 水质检测仿生鳟鱼 一等奖 推荐参加国赛 

6 F-13924-1 湖南交通工程学院 救援勘测仿生机械蛇 一等奖 推荐参加国赛 

附件 5：竞赛获奖文件



7 F-10549-5 湖南文理学院 仿生机械蜈蚣 一等奖 推荐参加国赛 

8 F-10537-1 湖南农业大学 仿生穿山甲多功能松土机械 一等奖 推荐参加国赛 

9 F-10532-11 湖南大学 仿生孔雀的设计与研发 一等奖 推荐参加国赛 

10 F-10532-3 湖南大学 仿生墨鱼潜水器 一等奖 推荐参加国赛 

11 F-11342-4 湖南工程学院 “窗净”仿生蜘蛛幕墙清洗机械师 一等奖 推荐参加国赛 

12 F-10536-4 长沙理工大学 智能仿蛇探测装置 一等奖 推荐参加国赛 

13 F-91002-3 国防科技大学 基于绞盘减速器的多自由度仿生机器狗 一等奖 推荐国家三等奖 

14 F-10547-1 邵阳学院 智能仿生机械狗 一等奖 推荐国家三等奖 

15 F-11077-6 长沙学院 水陆两栖仿生海扁虫 一等奖  

16 F-10531-3 吉首大学 仿蝾螈四足机器人 一等奖  

17 F-10543-7 湖南理工学院 基于空间凸轮机构的仿生蚰蜒 一等奖  

18 F-10532-6 湖南大学 净化水质机械飞鱼 一等奖  

19 F-10538-3 中南林业科技大学 智能仿生蚁 一等奖  

20 F-10549-1 湖南文理学院 仿生机械蜘蛛 一等奖  

21 F-91002-5 国防科技大学 多自由度履带驱动仿生机械蛇 一等奖  

22 F-11077-2 长沙学院 蚂蚁仿生机器人 一等奖  

23 F-10537-2 湖南农业大学 线传动仿生警戒机械狗 二等奖  

24 F-10534-9 湖南科技大学 仿生树干巡检除虫机器人 二等奖  

25 F-10534-10 湖南科技大学 智能机械狗 二等奖  

26 F-10549-3 湖南文理学院 多风向风力和电力双驱动仿生机械牛 二等奖  

27 F-91002-9 国防科技大学 多足间谍 二等奖  

28 F-13924-2 湖南交通工程学院 预警救援六足仿生机器人 二等奖  



29 F-13809-1 湖南应用技术学院 雄鹰展翅之智能环保驱鸟设备 二等奖  

30 F-13942-1 湖南铁路科技职业技术学院 探水精灵 二等奖  

31 F-10551-3 湖南科技学院 仿生鱼机器人 二等奖  

32 F-11527-2 湖南城市学院 一种仿生宠物呼吸运动中肺通气的机械装置 二等奖  

33 F-10534-2 湖南科技大学 仿蠕虫爬行的自爬升式风电起重装置 二等奖  

34 F-10533-2 中南大学 基于蠼螋翅膀的高折叠率的刚性气动可折机构 二等奖  

35 F-10549-2 湖南文理学院 仿生机械鸽 二等奖  

36 F-10533-1 中南大学 齿轮换向仿生鱼 二等奖  

37 F-11528-1 湖南工学院 多关节自主控制仿生蛇形机器人 二等奖  

38 F-10534-3 湖南科技大学 软体仿生机器鱼 二等奖  

39 F-10532-1 湖南大学 海洋卫士--机械海豚 二等奖  

40 F-11077-9 长沙学院 海空两栖跨介质仿生飞鱼 二等奖  

41 F-10549-9 湖南文理学院 仿生蛇型机器人 二等奖  

42 F-13924-4 湖南交通工程学院 仿生蜥蜴机器人 二等奖  

43 F-11077-5 长沙学院 章鱼仿生机器人 二等奖  

44 F-10533-5 中南大学 爬网蜘蛛 二等奖  

45 F-10534-6 湖南科技大学 急救先锋—鼠类仿生辅助救援机械车 二等奖  

46 F-10532-10 湖南大学 仿鳐鱼侦测装置研究设计 二等奖  

47 F-10553-3 湖南人文科技学院 “采集者号”仿生蜥蜴 二等奖  

48 F-91002-7 国防科技大学 滑扑多模态混合推进的仿生蝠鲼机器鱼 二等奖  

49 F-10530-6 湘潭大学 “寻觅者”仿生章鱼机器人 二等奖  

50 F-14071-1 湖南电气职业技术学院 山林巡检蝎子 二等奖  



51 F-12303-1 湖南涉外经济学院 机械蛙 二等奖  

52 F-10549-4 湖南文理学院 仿生机械鸟 三等奖  

53 F-11342-2 湖南工程学院 六足仿生智能蜘蛛机器人“天蛛一号” 三等奖  

54 F-10553-1 湖南人文科技学院 仿蝎式森林消防灭火机器人 三等奖  

55 F-11077-1 长沙学院 智能仿生海龟 三等奖  

56 F-10538-1 中南林业科技大学 机械仿生蛇 三等奖  

57 F-91002-1 国防科技大学 微型水黾仿生机器人 三等奖  

58 F-10536-2 长沙理工大学 一种可沉浮仿生鱼 三等奖  

59 F-10534-5 湖南科技大学 大型风电机组叶片巡检机器人 三等奖  

60 F-10542-1 湖南师范大学 多功能仿生鸭 三等奖  

61 F-10538-2 中南林业科技大学 仿生蝴蝶扑翼飞行器 三等奖  

62 F-10543-4 湖南理工学院 可乘骑智能机械马 三等奖  

63 F-10533-4 中南大学 基于机器视觉和柔性机械的智能仿生树懒 三等奖  

64 F-10530-2 湘潭大学 一种仿生蝠鲼机械 三等奖  

65 F-10532-7 湖南大学 仿生巴哥犬 三等奖  

66 F-11528-4 湖南工学院 仿生蝎子 三等奖  

67 F-10533-3 中南大学 折翼仿生鸟折翼结构 三等奖  

68 F-91002-6 国防科技大学 食人魔蜘蛛启发的反无人机柔性捕获装置 三等奖  

69 F-10547-3 邵阳学院 智能型水质检测仿生鱼 三等奖  

70 F-10530-4 湘潭大学 “趋之若蜈”——仿蜈蚣移动装置 三等奖  

71 F-10549-7 湖南文理学院 智能水质与鱼群监测仿生鱼 三等奖  

72 F-10538-4 中南林业科技大学 仿生蝙蝠与超声波避障 三等奖  



73 F-11077-7 长沙学院 仿生救援机械鼠 三等奖  

74 F-10542-4 湖南师范大学 智能仿生机械锹甲虫 三等奖  

75 F-10537-3 湖南农业大学 基于熊爪刨土特征的熊爪旋耕机的装置设计 三等奖  

76 F-10549-8 湖南文理学院 仿生机械螃蟹 三等奖  

77 F-13809-5 湖南应用技术学院 仿生蝎子 三等奖  

78 F-10827-2 长沙民政职业技术学院  电动仿生螃蟹车 三等奖  

79 F-11527-1 湖南城市学院 管道内行走的爬行和软跳机器人 三等奖  

80 F-10551-1 湖南科技学院 仿生螃蟹 三等奖  

81 F-13809-4 湖南应用技术学院 蜴眼金睛 三等奖  

82 F-12653-1 湖南农业大学东方科技学院 水上舞者——仿生水黾机械 三等奖  

83 F-91002-8 国防科技大学 “一加一大于二”仿生机械飞蚁 三等奖  

84 F-11527-3 湖南城市学院 基于犬类运动特性的仿生机械狗的设计 三等奖  

85 F-10532-9 湖南大学 一种仿生蝎的研究与设计 三等奖  

86 F-10532-8 湖南大学 仿老鹰扑翼飞行器 三等奖  

87 F-10530-5 湘潭大学 仿海星运动的步履式爬壁机器人 三等奖  

88 F-10543-5 湖南理工学院 仿生智能机械小狗 三等奖  

 

  



【作品获奖-生态修复机械组】 

序号 参赛号 学校 作品名称 奖项 备注 

1 S-10533-4 中南大学 无人自动化防风固沙插草车 一等奖 推荐参加国赛 

2 S-10533-5 中南大学 “三位一体”可循环智能海面除油系统 一等奖 推荐参加国赛 

3 S-10551-3 湖南科技学院 沙棘种植器 一等奖 推荐参加国赛 

4 S-11535-1 湖南工业大学 海面油污垃圾智能清洁机器人 一等奖 推荐参加国赛 

5 S-10533-2 中南大学 “荒漠植发”——多功能一体化智能播种机器人 一等奖 推荐参加国赛 

6 S-10533-3 中南大学 草方格直角沙障设置机械 一等奖 推荐参加国赛 

7 S-10530-1 湘潭大学 智能沙漠植树机器人 一等奖 推荐参加国赛 

8 S-10549-4 湖南文理学院 草方格沙障自动铺设装置 一等奖 推荐参加国赛 

9 S-11077-2 长沙学院 “以沙治沙”防风固沙车 一等奖 推荐参加国赛 

10 S-10538-1 中南林业科技大学 智能海滩垃圾收集车 一等奖 推荐参加国赛 

11 S-10553-2 湖南人文科技学院 全地形草方格沙障铺设履带车 一等奖 推荐国家三等奖 

12 S-10537-1 湖南农业大学 智能沉床浮床一体化生态修复装置 一等奖 推荐国家三等奖 

13 S-10534-1 湖南科技大学 荒漠太阳能全自动一体化植树车 一等奖  

14 S-10532-3 湖南大学 还以碧水-藻类智能清理设备 一等奖  

15 S-11077-5 长沙学院 水陆两栖垃圾清洁船 一等奖  

16 S-13942-1 湖南铁路科技职业技术学院 全自动沙柳种植机 一等奖  

17 S-10549-5 湖南文理学院 半自动沙漠植苗机 一等奖  

18 S-10536-3 长沙理工大学 一种具有缓冲海洋波浪冲击的污油处理装置 一等奖  



19 S-11342-3 湖南工程学院 河堤堤岸全电驱除草除灌机器人 二等奖  

20 S-10534-4 湖南科技大学 碧海无污——原油泄漏吸贮船 二等奖  

21 S-10530-5 湘潭大学 土壤酵母——一种联合式土壤疏松装置 二等奖  

22 S-10532-4 湖南大学 浒苔杀手-2035 二等奖  

23 S-10530-6 湘潭大学 “源气森林”—一种新型的全自动沙漠作物种植装置 二等奖  

24 S-11528-3 湖南工学院 除油小船 二等奖  

25 S-11342-6 湖南工程学院 “龙卷风”号水面垃圾高效收集器 二等奖  

26 S-10537-6 湖南农业大学 间歇式节水沙漠喷灌小车 二等奖  

27 S-10530-7 湘潭大学 一种可升降排涝井盖 二等奖  

28 S-10555-2 南华大学 基于蓝牙远程自动控制的钻栽一体式植树苗机 二等奖  

29 S-11528-2 湖南工学院 水面生态修复船 二等奖  

30 S-10549-2 湖南文理学院  综合性海洋富营养化治理装置 二等奖  

31 S-10547-1 邵阳学院 一种两栖自动水面垃圾清理装置 二等奖  

32 S-10547-2 邵阳学院 荒漠新型节能种植机器人 二等奖  

33 S-10538-5 中南林业科技大学 海洋原油垃圾清理船 二等奖  

34 S-10543-3 湖南理工学院 洙自清-可分类水面垃圾清洁船 二等奖  

35 S-11527-2 湖南城市学院 一种弹射式水下种植装置 二等奖  

36 S-10547-4 邵阳学院 浮潜式垃圾收集器 二等奖  

37 S-10531-3 吉首大学 小型牵引式多功能防风固沙车 二等奖  

38 S-10536-7 长沙理工大学 高适应度海洋轮式清理装置 二等奖  



39 S-14360-2 湖南有色金属职业技术学院 “云上造林，山川披绿”微云植树车 二等奖  

40 S-10536-6 长沙理工大学 水域清道夫-EX 二等奖  

41 S-11527-1 湖南城市学院 一体化全自动沙柳种植车 二等奖  

42 S-10830-1 湖南工业职业技术学院 海洋原油污泥处理装置 二等奖  

43 S-10530-3 湘潭大学 一种便携式红火蚁治理装置 三等奖  

44 S-91002-1 国防科技大学 基于水下机器人的可更换外设清洁系统 三等奖  

45 S-10532-1 湖南大学 小型防沙固沙草方格种植机 三等奖  

46 S-10538-3 中南林业科技大学 智能水体增氧机 三等奖  

47 S-11342-1 湖南工程学院 “多间距与高度”草方格播种种植小车 三等奖  

48 S-11342-4 湖南工程学院 “满地草甸”—草原植被修复一体化机 三等奖  

49 S-11342-2 湖南工程学院 “树”新风——智能一体化植树机器人 三等奖  

50 S-11077-3 长沙学院 智能漂浮垃圾收集与分拣机器人 三等奖  

51 S-10543-1 湖南理工学院 荒漠独本苗智能种植一体车 三等奖  

52 S-10537-2 湖南农业大学 水面垃圾收集自游船 三等奖  

53 S-11342-8 湖南工程学院 基于齿轮齿条模组的多功能植树一体机 三等奖  

54 S-11535-2 湖南工业大学 多功能海洋垃圾收集船 三等奖  

55 S-11342-7 湖南工程学院 “双清专家”海上油污垃圾清理装置 三等奖  

56 S-10555-3 南华大学 固沙工程车 三等奖  

57 S-10530-4 湘潭大学 “妙手生花”——手持式珊瑚种植器 三等奖  

58 S-11077-4 长沙学院 海洋垃圾智能两栖清理船 三等奖  



59 S-10553-4 湖南人文科技学院 智能小型草方格沙障铺设机 三等奖  

60 S-10538-6 中南林业科技大学 湖泊水下生态修复机器人 三等奖  

61 S-10551-5 湖南科技学院 智能水肥喷灌机器人 三等奖  

62 S-10553-7 湖南人文科技学院 水上垃圾收集器 三等奖  

63 S-13809-1 湖南应用技术学院 多功能沙滩生态修复机 三等奖  

64 S-10537-7 湖南农业大学 基于植树治沙的螺旋钻孔防塌机构 三等奖  

65 S-10531-1 吉首大学 水面浮油清理船 三等奖  

66 S-10537-8 湖南农业大学 沙漠植树灌溉小车 三等奖  

67 S-10530-9 湘潭大学 吸至入“微”——一种水域微塑料收集装置 三等奖  

68 S-10551-2 湖南科技学院 智能草籽播种机 三等奖  

69 S-10553-1 湖南人文科技学院 “清如明镜”水面清理船 三等奖  

70 S-10531-2 吉首大学 柳成荫-自动化沙柳种植小车 三等奖  

71 S-14360-1 湖南有色金属职业技术学院 “良图”—  一款“麦草方格”自动化铺设机械小车 三等奖  

72 S-14071-2 湖南电气职业技术学院 沙漠压麦秆植树装置 三等奖  
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